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MURES A OLT

programem Erasmus+
Evropské unie

Skupina:

e

Jméno mého robota:

Casti, které potrfebuji pro svého robota:

- — Vyberte si
Studuino ) Servomotor DC motor zvukovy svételny soucdst /()/, které

& 2 m 4 - - potiebujete!
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pouzivdte!

Modré: akce
reflexni - - - dotykovy elektronicky 5 imini
keel t i ragerveny 3
akcelerometr infracerveny sonzor bzuCAK Zelend: sniméni
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2 B & = | &) - matperiély pro
robotiku najdete
v Technickém
koutku!

Casti, které potrebuji pro svého robota:

. s Co? Kam? Jak dlouho? Jaky druh?

Muj robot bude pracovat takto: Maj robot bude pracovat takto:
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Takto stavim a programuji svého robota:
T

Takto bude muij robot fungovat:

Napiste to v dplnych vétdch pomoci
vjspe uvedené fabilky! P
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