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Skupina:

Meno méjho robota:

Casti a senzory, ktoré budem potrebovat’:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor V Y ber pot re bné

. y >4 N diely! Daj fajku,
M - %y,‘:: [ &5+ e ktorye poujzuejs/

Modré: ,,aktivita”
Zelené:
§§|!|l§§rtive infrared Touch sensor Electronic buzzer svnimanie”

< < - Pomocné
s : . r1 & Y . "«“",( materidly ndjdes
. v Technickom
S P kdtiku.

Takto poskladam a naprogramujem svojho robota:

Akym smerom? .
¢ sijem? | Go robi? Eo? Co Dokedy? Ako? Aky?
o - pohybuje? | oK N at? LSRG

; Odpovedz v celjch vetdch podla h
Takto bude fungovat' robot: uidene tabulky! Lo
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