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Grupa:

Fisa de sarcini a robotului

Numele robotului meu:

Robotul meu are nevoie de urmatoarele piese:

Studuino ) Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Ale ge ple sele

u 1P & o necesare!
4 |l § ey ¥ Bifeazid-le pe

cele pe care le
utilizezi!

Touch sensor Electronic buzzer Albastri- acriune

<2 @ % a ~ Verzi: senzori
< - Materialele

suport seTgasesc
la Coltul ehnic.

Astfel imi construiesc si programez robotul:

incotro? Pana
cate ori? :

Asa va functiona robotul meu:  Formuleazi-l sub forma unor
’ g propozitii complete folosind tabelul

de mai sus!
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