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Gruppo:

Scheda di lavoro robotica

Il nome del mio robot:

Le parti di cui ho bisogno per il mio robot: Scegliete le

' : parti di cui
Studuino ) Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor avete blSOgI‘lO I

P '3)/ : Spuntate auello
u % - V- =S NG C'Ze usate!

Blu: azione
Verde:

Touch sensor Electronic buzzer LED rilevamento

62 % 3 o Trovate i
3 | @ % U o materiali di

supporto alla
ll;gt/ca

nell Angolo

tecnico!

Ecco come costruisco e programmo il mio robot:

Dove? Per auanto .
Cosa devo 2 Cosa? Cosa? 2 2 Di che

Ecco come funzionera il mio robot:

Scrivetelo in modo completo
utilizzando la tabella aui sopra!
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Gruppo:

Il nome del mio robot:

Le parti di cui ho bisogno per il mio robot: o

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor S?egl,lete le partl
di cui avete

w ¥ ;“? N L i bisogno! Spuntate
: u ' Y R &y v auello che usate!

— - Blu: azione Verde:
Accelerometer §grf‘lseértwe infrared Touch sensor Electronic buzzer rilevamento

P <

»h \:_._,/ g -:"' = '7? [ / \;

S 3 Z < J - w - — Trovate i
materiali di
sugporto alla
robotica
nell’Angolo
tecnico!

Ecco come costruisco e programmo il mio robot:

Dove? Per auanto :
C d Cosa? Cosa? w d?
o=e 2 SN0 Che cosa fa? osas =as tempo? Come? Quan whaht km-,'
usare? te volte? ich one?

Ecco come funzionera il mio robot:

Scrivetelo in modo completo
utilizzando la tabella aui sopra!




