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Hoja de ruta robédtica

El nombre de mi robot :

Las piezas aue necesito para mi robot:

Elige las piezas
Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor aue necesites

n y . Marca lo aue
E”‘; @ 4 d N By 7 utilices

Azules: accién
Verdes:

ngrf]lsegI;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer percepcion

s <= : % : . Encuentra
72 | o | % &) - % ' material de apoyo
a la robdtica en
el Rincén
Técnico.

Asi es como construyo y programo mi robot:

éHasta dénde?

¢Hasta cuando? éDe aué tipo?
éCémo? éCuéantas ¢Cual?
veces?

¢Qué debo

utilizar? ¢Qué hace?

, . . ' letas utilizand
Asi es como funcionara mi robot: £s¢ibe frases completas utilizando
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El nombre de mi robot:

Las piezas aue necesito para mi robot:

Studuino

Servomotor

DC motor

G

Sound sensor

A
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Light sensor

Accelerometer

Reflective infrared
sensor

o
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Touch sensor

6?';'

Electronic buzzer

) &

Elige las piezas
aue necesites
Marca lo aue
utilices

Azules: accién
Verdes:
percepcion

Encuentra
material de apoyo
a la robética en
el Rincén

Técnico.

Asi es como construyo y programo mi robot:

éHasta dénde?
éHasta cudndo?
éCémo? éCuéantas
veces?

¢Qué debo

éDe aué tipo?
utilizar?

S 2 A0
¢Qué hace? iCual?

Escribe frases completas utilizando

Asi es como funcionara mi robot: ;.52 anterior.




