YANAS NEUE WELT

Erasmus+ Programme
of the European Union

Gruppe:

Name meines Roboters:

Die Teile, die ich fur meinen Roboter bendtige:

Wahle die Teile

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor :
aus, die du

& < g
-- f‘{ RN L2 brauchst!
u v ey ' Kontrolliere, was

du verwendest!

Accelerometer §grf‘lseg|;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer LED Blau: Aktionen

3 % ,8? é ;( \.{;/ Grdn: Sensoren
Uad o | el g D Unferstiafzung
. - findest du in der
~ Techikecke!

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende . Wohin? Wie Lange? Welche? Was
ich? WD (Pe T e Wis? Wie of 2 far..?

. . Schreibe vollstindige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:rr;;:elz :bzzjlge aree anhan
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Die Teile, die ich fur meinen Roboter bendtige:

Wahle die Teile
aus, die du

2 “~ — :
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du verwendest!

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor

ngrf]lsegI;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer Blau: Aktionen

! = 4 6‘?’ @ o i 7 Grdn: Sensoren
| KN TZ | E] ; 2 j
Unferstiafzung
findest du in der
Techikecke!

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende W iort? Was? What? Wohin? Wie lange? | Welche? Was
ich? as passiert: S8 Wie? Wie of 1? fuor..?

. . Schreibe vollstindige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:rrie';bZl‘Z osbzzjlge aree anhan




