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Skupina:

Meno méjho robota:

Casti a senzory, ktoré budem potrebovat’:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor V Y ber pot re bné

3 ’ y 2 o diely! Daj fajku,
M u i\g“f eSS e ktor{z poujzl/ejs/

Modré: ,,aktivita”
Zelené:
Accelerometer ngrf‘lsegI;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer LED svnimanie”

- <& ) Pomocné
32 | \‘"’9' ‘ B RY = m b materidly ndjdes

4&
v Technickom
— B kidtiku.

Takto poskladam a naprogramujem svojho robota:

Akym smerom? .2
Co pouzijem? | Co robi? Co? Co . Dokedy? Ako? AKy?
o pouzijem o robi ) pohybuje? Kgl’lfoykrét?o Ktory?

; Odpovedz v celjch vetéch podla h
Takto bude fungovat robot: . ildenei fabulky! —  Fo o
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