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Robot feladatkartya

Robotom neve:

A robotomhoz sziikséges alkatrészek:
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Igy fog miikédni a robotom:

[gy épitem meg és programozom a robotomat:

Mit 0 oo . : Merre? Meddig? i ?

Vilaszd ki a
sziikséges
alkatrészeket!
Pipald ki, amit
felhasznédlsz!

Kékek: cselekvés
Zildek: érzékelés

Robotikai segitd
anyagokat a
Technikai
Sarokban taldlsz!

Milyen?

Fogalmazd meg teljes mondatokban a
fenti tdbldzat alapjdn!
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