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Le nom de mon robot:

Les pieces dont j’ai besoin pour mon robot:

Studuino

Servomotor

DC motor

G

Sound sensor

P A

Light sensor

Accelerometer

Reflective infrared
sensor

Touch sensor

Electronic buzzer

Choisissez les
parties dont vous
avez besoin

Cochez ce aue vous
utilisez

Bleus : moteurs
Verts : capteurs

Trouvez des
informations
complémentaires sur
l'utilisation dans le
coin techniaue

2@
Vo bt 2

AL MMTEMNE

Voici la fagon dont je construis et programme mon robot:

Vers ou ? Combien
de temps ?
Comment ?
Combien de fois ?

Qu’est-ce aue

jutilise ? Que fait-il ? Quoi ? (sujet) Quel tyge ?

Leauel

C’est ainsi aue mon robot fonctionnera:

Rédigez-le en phrases
complétes en utilisant
le tableau ci-dessus !
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Voici la fagon dont je construis et programme mon robot:
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C’est ainsi aue mon robot tonctionnera: Rédigez-le en phrases

complétes en utilisant
le tableau ci-dessus !




