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Il nome del mio robot:

Le parti di cui ho bisogno per il mio robot: Scegliete le

: : parti di cui
Sdlno ) Servomotor ‘ DC motor Sound sensor Light sensor avete biso gno I

P 2 \13:; : Spuntate auello
, 4 u LV Tt v che usate!

Blu: azione
Verde:

Accelerometer sRg;llseocrtive infrared Touch sensor Electronic buzzer rilevamento

; <= ~% ’ Trovate i
ZEATERLE AR | material i
sugporto alla
robotica
nell’Angolo
tecnico!

Ecco come costruisco e programmo il mio robot:

Dove? Per auanto .
Cosa devo Cosa? Cosa? Di che
L N i i

Ecco come funzionera il mio robot:

Scrivetelo in modo completo
utilizzando la tabella aui sopra!
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Gruppo:
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Scheda di lavoro robotica

Il nome del mio robot:

Le parti di cui ho bisogno per il mio robot: s

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Sgegl!ete le par ti
& & di cui avete

v e W E o bisogno! Spuntate

u J - §¥e =y ’ auello che usate!

Blu: azione Verde:
ng;llsegrtive infrared Touch sensor , Electronic buzzer LED rilevamento

v . - '1‘ L \(..)
TR R e | rovate

materiali dlil
supporto alla
rofotica
nell’Angolo
tecnico!

Ecco come costruisco e programmo il mio robot:

Dove? Per auanto .

? ? ?

Cosa 7devo Che cosa fa? Cosa? Cosa? te pO? Come? Quan What klngi?.
usare? te volte? Wich one?

Ecco come funzionera il mio robot:

Scrivetelo in modo completo
utilizzando la tabella aui sopra!




