515535 mi (| FATA BABEI sl FATA
MOSNEAGULUI

of the European Union
Grupa:

Fisa de sarcini a robotului

Numele robotului meu:

1
Robotul meu are nevoie de urmatoarele piese: @

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Alege piesele

' -y = necesare!
R e == >
d g g g 4“‘;’ Bifeaza-le pe
cele pe care le
. . utilizezi!

Accelerometer Reflective infrared | Touch sensor Electronic buzzer Albastri: actiune

Verzi: senzori

oy % > o ’
LA~ ] — QS Materatet
' . suport se_gdsesc
la Coltul Tehnic.

Astfel imi construiesc si programez robotul:

Incotro? Pana
Ce? Ce? Ce fel de?
Ce folosesc? | Ce face? (subiectul) (obiectul) N e

Cum? De céate ori?

. . Formuleazd-l sub forma unor propozitii
A§a va functlona robotul meu: complete folosind tabelul de lﬁalpsus’
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Astfel imi construiesc si programez robotul:

Incotro? Pini

unde? Cum? De Ce fel de?

Ce folosesc? Ce face?
: - 4 - ?
cite ori? Care

Ce? (subiectul) ?oeb?;’ecfui}

. . Formuleazd-l sub forma unor propozitii
A$a va functlona robotul meu: complete folosind tabelul de gaipsus!
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