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Uygulama

1. RIDE yonteminin pedagojik ve psikolojik

arka plani

1.1.0zel egitime ihtiyaci olan égrencilerin okulu
erken terk etmesi

Grup calismasi

Erken Okul Terki ve Engelli veya Ozel Egitim
ihtiyaglari Olan Ogrenciler: Nihai Ozet
Rapor.pdf https://www.european-
agency.org/sites/default/files/ESL-Summary-

ENelektronik.pdf

1.2.Kapsayici egitimin olanaklari ve degeri

Ders

RIDE web sitesindeki video

1.3.Genel ders 6gretmenlerinin 6zel egitim
o0gretmenlerinin gelisimi ve entegrasyonu igin
yapabilecekleri

ogrenciler

Beyin Firtinasi

Jamboard, IdeaBoardz, Padlet, Mentimeter

1.4.Hesaplamali duslinme ve yasam becerilerinin
gelisim yeri ve asamalari

RIDE web sitesindeki video

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Gelistirme olanaklari

farkli yéntem ve etkinliklerle hesaplamali
distinmehttps://youtu.be/uGOb70ABosQ

1.5.0zel sektorde BiT kullanim olanaklari
egitim 6gretmenlerinin calismalari

Ders ve
beyin firtinasi

RIDE web sitesindeki video
https://www.riderobotics.eu/methodology/
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Gelisim 6gretmenleri icin calismalarinda BIT
segeneklerinin kullanimi

https://youtu.be/Z80dDSY4zYM

1.6.Robotigin 6gretim siirecine dahil edilmesi,
ogrencilerin glgli yanlarinin (yetenek ) ve zayif
yanlarinin (yetkinlik gelisimi) gelisimine nasil
yardimci olabilir ve kolaylastirabilir?

Ders, vaka calismalari

RIDE web sitesindeki video

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Robotiklerin 6gretim siirecine dahil edilmesi,
ogrencilerin gliglii yonlerinin (yetenek gelisimi) ve zayif
y6nlerinin (yetkinlik gelisimi) gelisimine nasil yardimci
olabilir ve kolaylastirabilir

https://youtu.be/Pjlg6YthNQU



https://youtu.be/Z8OdDSY4zYM
https://www.riderobotics.eu/methodology/
https://youtu.be/Pjlq6YthNQU

2. RIDE yontemi ve program matrisi

2.1.Yontemin arkasindaki felsefe RIDE web sitesindeki video

https://www.riderobotics.eu/methodology/
RIDE projesinin arkasindaki felsefe

https://youtu.be/IXbDL pW350

2.2.RIDE yonteminin Pan-Avrupa yonii https://www.riderobotics.eu/stories/

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-

Guide EN-1.pdf

2.3.Modil matrisinin yapisinin ne oldugu ve Grup galismasi Ogretmen Kilavuzu

derslerde nasil kullanilabilecegi. https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-

Guide EN-1.pdf

RIDE web sitesindeki video
https://youtu.be/iRYhAakz W8
2.4.BIT destekli bir derse nasil hazirlanilir Ders anlatimi ve beyin | RIDE web sitesindeki video

firtinasi https://www.riderobotics.eu/methodology/
BIT'in diger derslerin 6§retiminde nasil kullanilabilecedi

https://youtu.be/Z351gVOkzpo

2.5.Ayrintih moduller nasil baglanabilir Grup calismalar https://www.riderobotics.eu/stories/

genel calismalarin mifredat gerekliliklerine Padlet, Jamboard

2.6.Egitimde ve RIDE yonteminde farklilastirma. Ders ve grup RIDE web sitesindeki video

Kapsayici gelisim icin varyasyonlar nasil kullanilir? calismasi https://www.riderobotics.eu/methodology/
Sinif iGi farklilastirmada uygulanan birkag robotik
ornegi

https://youtu.be/NMSnt9XjSLI
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https://www.riderobotics.eu/stories/

2.7.Farkh yas gruplarinda ve gocuklarin
ihtiyaglarinda hedeflerin ve odaklarin analiz edilmesi

Grup Calismasi

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-
Guide EN-1.pdf

2.8.Degerlendirme yontemlerinin nasil kullanilacagi.
Etki degerlendirmesinin sonuglari.

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Degerlendirme yéntemlerinin ve test saatlerinin
belgelendirilmesi

2.9.Farkh alanlarda gelisim olanaklari
ArTeC robotlariile

Vakaya dayali ders
calismalar

https://www.riderobotics.eu/ride-robotics-
deneyimler-haritasi/

2.10.ArTec robotlarini olusturma ve programlama

Ders

RIDE web sitesindeki video
https://www.riderobotics.eu/methodology/

Test
https://youtu.be/DVk20rMOGhO
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3. TFaiQiQg iQ ffObOticS

3.1 Studuino yazilimi

-kullanici arayliziinlin parcalari ve islevleri
-bloklar, paletler

DC motor

-DC motor bloklari

-ileri, geri, farkh giicle ddnme, farkl motor déniis
yoni ile donme gibi basit hareketler

-DC motor ile hareketli kafa, kol, kuyruk, kapi
-basit korreografi

-belirlenmis bir rota boyunca siris

-bekle

-rastgele seg

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.2 Dokunmatik sensor

-test modu - dokunmayi nasil algilar (0,1)
-Dokunmatik sensére basildiginda baslayan basit
program

-T.s.'ye basildiginda bir hareket baslatir ve tekrar
basildiginda hareketi bitirir

-4 dokunmatik sensorli "uzaktan " hareketli robot,
uzatma kablosu kullanimi

-sonsuza kadar

-eger, kosulu olusturmak

-kadar bekle

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.3 LED

-LED'lerin baglanmasi ve programlanmasi
-LED blok

-1LED ile ve 2 LEDile yanip sdnme
-Isiklandirma ve hareketler, yanip sénme ve
hareketler

-port ayarlari

-tekrarla

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlari

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf
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Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-
Corner EN.pdf

3.4 Buzzer

-basit ses isaretleri
-Sirenli bir araba sesi
-basit tonlar

-piyano insa etmek
-buzzer bloklari
-fonksiyonlar

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-
Corner EN.pdf

3.5 IR fotoreflektér

-test etme, ¢alisma seklini anlama
-robotun yakinindaki engele tepki verme
-engelden kaginmak

-bir cizgide durmak

-hat izleme

-gemberin icinde kalmak

-sonsuza kadar

-if, if else, kosul olusturma

-kadar bekle, kadar tekrarla

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlari

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.6 Servo motor

-teknik notlar (motorun acllari, kalibrasyonu, nasil
zarar gorebilecegi, bazi yapim olasiliklari)

-servo motor bloklari -servo motorun test edilmesi
-servo motorun programlanmasi

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf
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-Bazi 6rnekler: hayvanlar (kafalar, kuyruklar),
figlrlerin kollari, kapilar, mancinik, bariyer, vb.

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_EN.pdf

3.7 Isik ve Ses sensorii

-test etme, ¢alisma seklini anlama
-IR fotoreflektore benzerlikler
-robot alkisladiginda baslar

-Robotun ses yogunluguna goére tepki vermesi (6rn.

ses yogunlugu arttik¢a LED'in daha fazla yanmasi)
-Bir rampa veya kamyona yerlestirilmis 151k sensori
-sonsuza kadar

-if, if else, kosul olusturma

-kadar bekle, kadar tekrarla

Cephe ortaminda
tartisma, ardindan
O0gretmen yardimi ile
bireysel calisma

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf
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4. PffOJektmegvaléSitas a RID3
maodSZefftaQQal

4.1 RIDE metodolojisi ve pedagojik arac seti
kullanarak metin anlama ve dijital hikaye anlatimi
gelistirme olanaklari.

Arac setinin bir parcasi olan 6grenci ve 6gretmen
belgeleri ve robot araclari hakkinda bilgi edinin

Ogretmen bilgisayari, projektér, arag
seti, gorev kagitlari

Modller
https://www.riderobotics.eu/stories/

Ogretmen Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-Guide EN-

1.pdf

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

4.2 Mobil robotlarla metinlere hayat vermek
-Oyuncularin hareketlerinin, seslerinin ve ArTeC
robotlariyla etkilesimlerinin modellenmesi

-gorev sayfalarini kullanarak robotlar insa etmek ve
programlamak

Ogretmen yardimi
ile grup calismasi

Robotlar, bilgisayarlar, gérev
sayfalari Modiiller
https://www.riderobotics.eu/stories/

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf
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Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

4.3 Metinleri hayata gegirmek - kukla tiyatrosu gibi
robotlar kullanmak ya da arazi ve binalari
modellemek.

-Servomotorlarin programlanmasinin
derinlestirilmesi
-kaleler, evler insa etmek ve yapilari agip kapatmak

Ogretmen yardimi
ile grup calismasi

Robotlar, bilgisayarlar, gorev kagitlar

Modiiller
https://www.riderobotics.eu/stories/

Programlama Kilavuzu
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Teknik Kose
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

4.4 Sunum igin fikirler ve teknik yardim

Calisma vakalarina
dayali ders, ardindan
beyin firtinasi

Sunum igin fikirler ve teknik yardim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Ideas for presen

tation EN.pdf

Blog
https://www.riderobotics.eu/ride-robotics-
deneyimler-haritasi/
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