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Témy

Metody, formy
praca

Ucebné materialy a vybavenie

Lekcie -
Teoria

Lekcie -
Prax

1.PedagOgické a pSychOIlOgické zazemie

metédy RIDE

1.1.Pred¢asné ukoncenie skolskej v pripade Ziakov so
Svvp

Praca v skupine

Predcasné ukoncenie Skolskej dochadzky a
Ziaci so zdravotnym postihnutim alebo so
Specialnymi vzdeldvacimi potrebami:
Zaverecnd suhrnna sprdva.pdf
https://www.european-
agency.org/sites/default/files/ESL-Summary-
SKelectronic.pdf

1.2.MozZnosti a hodnota inkluzivneho vzdelavania

Prednaska

Video na webovej stranke RIDE

1.3.Co mo7u uditelia véeobecnych predmetov urobit
pre rozvoj a integraciu SVVP
Studenti

Brainstorming

Jamboard, IdeaBoardz, Padlet, Mentimeter

1.4.Miesto a kroky rozvoja informatického myslenia a
Zivotnych zru¢nosti

Prednaska

Video na webovej stranke RIDE

https://www.riderobotics.eu/methodology/
MozZnosti rozvoja
pocitacové myslenie prostrednictvom réznych metod a

¢innostihttps://youtu.be/uGOb70ABosQ

1.5.MozZnosti vyuzitia IKT v Specidlnej
praca ucitelov v oblasti vzdeldvania

Predndaska a
brainstorming

Video na webovej stranke RIDE
https://www.riderobotics.eu/methodology/



https://www.european-agency.org/sites/default/files/ESL-Summary-ENelectronic.pdf
https://www.european-agency.org/sites/default/files/ESL-Summary-ENelectronic.pdf
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https://youtu.be/uGOb7OABosQ
https://www.riderobotics.eu/methodology/

VyuZivanie moZnosti IKT pre rozvojovych ucitelov v ich prdci

https://youtu.be/Z80dDSY4zYM

1.6. Ako moze zapojenie robotiky do vyucovacieho
procesu pomdct a ulahdit rozvoj silnych stranok
Ziakov (rozvoj talentu) a ich slabych stranok (rozvoj
kompetencii)

Prednaska, pripadové
Studie

Video na webovej stranke RIDE
https://www.riderobotics.eu/methodology/ Ako
méZe zapojenie robotiky do vyucovacieho procesu poméct
a ulahcit rozvoj silnych stranok Ziakov (rozvoj talentu) a

ich slabych strdnok (rozvoj kompetencii)

https://youtu.be/Pjlg6YthNQU



https://youtu.be/Z8OdDSY4zYM
https://www.riderobotics.eu/methodology/
https://youtu.be/Pjlq6YthNQU
https://youtu.be/Pjlq6YthNQU

2.Metéda RIDE a matffix mOdule

2.1.Filozofia metddy Prednaska Video na webovej stranke RIDE

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Filozofia projektu RIDE
https://youtu.be/IXbDL pW350

2.2.Paneurdpsky aspekt metody RIDE Prednaska https://www.riderobotics.eu/stories/

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-

Guide EN-1.pdf

2.3. Aka je Struktira modulovej matice a ako ju mozno | Prica v skupine Prirucka pre ucitelov
pouZzit na vyucovacich hodinéch. https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-

Guide EN-1.pdf

Video na webovej stranke RIDE
https://youtu.be/jRYhAaKz W8

2.4.Ako sa pripravit na vyucovaciu hodinu s pomocou | Predndaska a Video na webovej stranke RIDE

IKT brainstorming https://www.riderobotics.eu/methodology/ Ako
mozno IKT vyuZit pri vyucbe inych predmetov

https://youtu.be/Z351gV0kzpo

2.5.Ako mozno prepoijit vypracované moduly Skupinové prace https://www.riderobotics.eu/stories/
k poziadavkam studijného programu vSeobecného Padlet, Jamboard

Studia
2.6.Diferencidcia vo vzdelavani a v metdde RIDE. Ako | Predndska a pracav Video na webovej stranke RIDE

vyuzit variacie pre inkluzivny rozvoj skupinach https://www.riderobotics.eu/methodology/
Niekolko prikladov uplatnenia robotiky pri diferencidcii v
triede

https://youtu.be/NMSnt9X]SLI
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https://www.riderobotics.eu/stories/

2.7.Analyza cielfov a zamerania na rézne vekové
skupiny a potreby deti

Skupinova praca

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-

Guide EN-1.pdf

2.8.Ako pouzivat metédy hodnotenia. Vysledky
hodnotenia vplyvu.

Prednaska

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Dokumentdcia o metédach hodnotenia a hodindch testov

2.9.MoZnosti rozvoja v roznych oblastiach
s robotmi ArTeC

Prednaska na zaklade
pripadu
studie

https://www.riderobotics.eu/ride-robotics-
skusenosti-mapa/

2.10.Stavba a programovanie robotov ArTec

Prednaska

Video na webovej stranke RIDE
https://www.riderobotics.eu/methodology/

Testovanie

https://youtu.be/DVk20rMOGhO



https://www.riderobotics.eu/stories/
https://www.riderobotics.eu/wp-content/uploads/2023/01/Teachers-Guide_EN-1.pdf
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3. TffaiQiQg iQ ffObOticS

3.1 Softvér Studuino

-Casti a funkcie pouzivatelského rozhrania
-bloky, palety

Motor na jednosmerny prud

-Bloky jednosmerného motora

-Jednoduché pohyby dopredu, dozadu, otacanie s
roznym vykonom, otacanie s roznym smerom
otdcania motora

-pohybliva hlava, rameno, chvost, dvere s
jednosmernym motorom

-jednoducha koreografia

-jazdou po uréenej trase

-pockajte

-nahodny vyber

Diskusia vo frontalnom
prostredi, po ktorej
nasleduje individudlna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_EN.pdf

3.2 Dotykovy senzor

-testovaci rezim - ako rozpozna dotyk (0,1)
-jednoduchy program, ktory sa spusti po stlaceni
dotykového senzora

-zacat pohyb po stlaceni tlacidla T.s. a ukondit ho po
opatovnom stlaceni

-pohyblivy robot s "dialkovym ovladanim" 4
dotykovych senzorov, poutzitie predlZovacieho kabla
-forever

-li, budovanie podmienky

-pockajte, kym

Diskusia vo frontalnom
prostredi, po ktorej
nasleduje individualna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.3 LED DIODY

-Pripojenie a programovanie LED diéd
-LED blok

-Blikanie s 1 LED a s 2 LED

-Svetlo a pohyby, blikanie a pohyby
-nastavenia pristavu

-opakovat

Diskusia vo frontalnom
prostredi, po ktorej
nasleduje individualna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf
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Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_ EN.pdf

3.4 Bzuciak

-jednoduché zvukové znamenia
-zvuk auta so sirénou
-jednoduché tény

-stavba klavira

-bloky bzuciaka

-funkcie

Diskusia vo frontalnom

prostredi, po ktorej
nasleduje individudlna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec programm

ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.5 IR fotoreflektor

-testovanie, pochopenie sp6sobu fungovania
-reakcia na prekazku v blizkosti robota
-vyhybanie sa prekazke

-zastavenie na Ciare

-sledovanie linii

-zostat vnutri kruhu

-forever

-if, if else, budovanie podmienky

-pockajte, kym, opakujte, kym

Diskusia vo frontalnom
prostredi, po ktorej
nasleduje individualna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm

ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

3.6 Servomotor

-technické poznamky (uhly motora, kalibracia, ako
ho mozno poskodit, niektoré moznosti stavby)
-bloky servomotora -testovanie servomotora
-programovanie servomotora

Diskusia vo frontalnom
prostredi, po ktorej
nasleduje individudlna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec programm

ing guide EN.pdf
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-Niektoré priklady: zvierata (hlavy, chvosty), ruky
postdv, brany, katapult, bariéra atd"

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_EN.pdf

3.7 Svetelny a zvukovy senzor

-testovanie, pochopenie sposobu fungovania
-podobnost s IR fotoreflektorom

-robot sa spusti pri tlieskani

-robot reaguje na intenzitu zvuku (napr. ¢im
intenzivnejsi zvuk, tym viac LED sa rozsvieti)
-Svetelny senzor zabudovany do rampy alebo
nakladného vozidla

-forever

-if, if else, budovanie podmienky

-pockajte, kym, opakujte, kym

Diskusia vo frontalnom

prostredi, po ktorej
nasleduje individualna
praca s pomocou ucitela

Roboty, pocitace, pracovné listy

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec programm

ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf
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4. PffOJektmegval6Sitas a RID3

maoédSZefftaQQal
4.1 MozZnosti rozvoja porozumenia textu a digitdlneho | Prednaska Pocitac ucitela, projektor, sada
rozpravania pribehov pomocou metodiky RIDE a nastrojov, harky uloh

suboru pedagogickych nastrojov.

Moduly https://www.riderobotics.eu/stories/

Zoznamte sa s dokumentmi pre Studentov a ucditelov
a robotickymi nastrojmi, ktoré su suéastou stboru Prirucka pre ucitelov

nastrojov https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teachers-Guide EN-

1.pdf

Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_ EN.pdf

4.2 Ozivenie textov pomocou mobilnych robotov Skupinova praca s Roboty, pocitace, pracovné listy
-modelovanie pohybov, hlasov a interakcii hercov s asistenciou ucitela Moduly

robotmi ArTeC https://www.riderobotics.eu/stories/
-stavanie a programovanie robotov pomocou harkov s
ulohami Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide EN.pdf
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Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner_ EN.pdf

4.3 Ozivenie textov - pomocou robotov ako babkové Skupinova praca s Roboty, pocitace, pracovné listy
divadlo alebo modelovanie terénu a budov. asistenciou ucitela

-prehlbenie programovania servomotorov Moduly https://www.riderobotics.eu/stories/
-stavanie hradov, domov a otvaranie a zatvaranie

stavieb Sprievodca programovanim
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide EN.pdf

Technicky kutik
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

Corner EN.pdf

4.4 Napady a technickd pomoc pri prezentacii Prednaska na zaklade Napady a technicka pomoc pre prezentdciu
Studijnych pripadov, po | https://www.riderobotics.eu/wp-

ktorej nasleduje content/uploads/2023/01/Ideas for presen
brainstorming tation EN.pdf

Blog
https://www.riderobotics.eu/ride-robotics-
skusenosti-mapa/
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