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Name meines Roboters:

Die Teile, die ich fur meinen Roboter bendtige:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Wdhle' die Teile
— v P , ‘9 o o aus, die du
G LR d E,J % ‘/ % .; brauchst!
S Kontrolliere, was
. du verwendest!

Blau: Aktionen

Is?grf‘lseglgive infrared Touch sensor Electronic buzzer

@
FPALEA TN

-~ Grdin: Sensoren

Unferstiafzung
findest du in der
Techikecke!

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende

e Was passiert? Was? (Betreff) Was? Wohin? Wie lLange?  Welche? Was

(Ob jekt) Wie? Wie of'1? fuar...?

Schreibe vollstandige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:,.r;;bzlﬁ :bzz_/'ge aree anhan
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ALICE IM WUNDERLAND
Gruppe: ;

Roboter-Aufgabenkarte

Name meines Roboters:

Die Teile, die ich fur meinen Roboter benétige:

Wahle die Teile
aus, die du

.3{7 K7 g’ Q &Qf?( brauchst!
. 2 . Kontrolliere, was
-~

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor

du verwendest!

Accelerometer sRee'f‘lse‘;:‘give infrared Touch sensor Electronic buzzer LED

“45%589%

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende . Was? Wohin? Wie lange? | Welche? Was
: Was? (Betreff) 1 (Objekt) Wis? Wisoft? o | fur.?

Blau: Aktionen

Gran: Sensoren

Unferstiafzung
findest du in der
Techikecke!

o

I
D

Schreib llstandige Sdt. hand
So funkfioniert mein Roboter: e




