Co-funded by the
Erasmus+ Programme
of the European Union

Grup:

Robotik gorev karti

Robotumun adi:

~\
1
Robotum igin ihtiyacim olan parcalar: @

g Ihtiyaciniz olan
Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor par alari se ¢ inl

= . z PT < Kullandiklarinizi
& Q “E | isaretleyin!

Mavi: hareket
eylem

Accelerometer lstg'f‘lseé:‘;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer

Yesil: algilama

. a R u D - )] Teknik Kése’de
& Y e "> @ robotik destek
mater,'allerlnl

. bulun!

Robotumu nasil kurdugumu ve programladigimi gésteriyorum:

Nereye? Ne kadar

2 Ne yapiyor? Ne? (Ozne) Ne? (Nesne) Eurg}" Nasil? Kag
ez?

kullaniyorum?

Hangi tir?
Hangisi?

1
i b l l < . Yukaridaki tabloyu kullanarak tam
ste robotumun nasil calisacagi: cimlelerle yaz!
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