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Gruppe:

Name meines Roboters:

Die Teile, die ich fur meinen Roboter bendtige:

Wahle die Teile

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor §
- . aus, die du

. -~ . &
d i\;;; ¥ brauchst!
S u - ' Konftrolliere, was
du verwendest!

Blau: Aktionen

Accelerometer §§§§§}i"e infrared Touch sensor Electronic buzzer

x % | & ' % ‘5)) A . Grdn: Sensoren
u ¥ u U Unfterstidfzung
findest du in der

Techikecke!

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende . Was? Wohin? Wie lange?  Welche? Was
ich? L R e (R CO e Wio? Wie of 1?2 far..?

.. . Schreibe vollstandige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:rr;;:elz :bzz_/'ge aree anhan
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So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende . Was? Wohin? Wie Lange?
Wor? EtrefD) | Qojeky | wie? Witz

So funktioniert mein Roboter:

Wahle die Teile
aus, die du
brauchst!
Kontrolliere, was
du verwendest!

Blau: Aktionen
Gran: Sensoren

Unferstiafzung
findest du in der
Techikecke!

Welche? Was
far...?

Schreibe vollstindige Séfze anhand
der Tabelle oben!




