e | GiZGi ROMAN FAREW

Grup:

Erasmus+ Programme
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Robotumun adi:

Robotum igin ihtiyacim olan parcalar:

. - Iht/yacmlz olan
Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor parca lari se ¢ inl
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77 RV 4 N ¥ isaretleyin!
Mavi: hareket
eylem

Reflective infrared Touch sensor Electronic buzzer .
sensor Yesil: algilama
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Robotumu nasil kurdugumu ve programladigimi gésteriyorum:

Nereye? Ne kadar g
N merey H tiir?
kuellanlyorum? Ne yapiyor? Ne? (Ozne) Ne? (Nesne) i:;%? Nasil? Kag H:zgasi'}”

i b L l < . Yukaridaki tabloyu kullanarak tam
ste robotumun nasil calisacagi: cimlelerle yaz!
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