" [ PAVLOVSKEJ ULICE

Skupina:

of the European Union

Meno méjho robota:

Casti a senzory, ktoré budem potrebovat’:

Studuino ) Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor V Y ber pot re bné

. <9 S , diely! Daj fajku,
&; £o g " li\g"‘ v / ktorye poujzuejs’
l}/Ioldre.' waktivita”

elené:

Accelerometer sensor’ i Touch sensor Electronic buzzer svnimanie”

<= ; 4 o~ Pomocné
\g}g( - ! e p materidly ndjdes
— < tkom

4 v Technickom
kidtiku.

Takto poskladam a naprogramujem svojho robota:

Akym smerom? .2
¢ siiem? | o robi? Eo? Co Dokedy? Ako? Aky?
i : pohybuje? I 5o krat?” Ktory?

; Odpovedz v celjch vetdch podla h
Takto bude fungovat robot: uidene tabulky! Lo o




. [ PAVLOVSKEJ ULICE

Skupina:

of the European Union

Meno méjho robota:

Casti a senzory, ktoré budem potrebovat’:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor V Y ber pot re bné

== 1 - - e diely! Daj fa ku,
TELICTA Ay

Modré: ,,aktlwta”
Zelené:
Accelerometer ngrf‘lsegI;ive infrared Touch sensor Electronic buzzer svnimanie”

2 > - e Pomocné
“' o" . Nz U 6‘? e materidly ndjdes

v Technickom
kidtiku.

Takto poskladam a naprogramujem svojho robota:

Akym smerom? .2
Co pouzijem? | Co robi? Co? Co . Dokedy? Ako? AKy?
o pouzijem o robi ) pohybuje? Kgl’lfoykrét?o Ktory?

; Odpovedz v celjch vetdch podla h
Takto bude fungovat robot: uidene tabulky! Lo o




