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Robotumun adi:

Robotum igin ihtiyacim olan pargalar:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Ihti yaciniz olan

P - _ parcalari segin!
.ﬂf i\;é: N Kullandiklarinizi
a u s | 555 y isaretleyin!
Mavi: hareket
Accelerometer Touch sensor Electronic buzzer Yesil: algilama

< > ' s Teknik Kése'de
u \"3?( U s @ (4 d robotik destek
mater}'allerini

bulun!

Robotumu nasil kurdugumu ve programladigimi gésteriyorum:

Ne Nereye? Ne kadar § [ 100
kull N ? Ne? Ne? tire? Nasil? K angi tir?
kezz Y

i b l l < . Yukarndaki tabloyu kullanarak tam
ste robotumun nasil calisacagi: cimlelerle yaz!
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Robotumun adi:

Robotum igin ihtiyacim olan parcalar:

Studuino 7 Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Ihtiyaciniz olan

. & < - parcalari segin!
'- f% N P Kullandiklarinizi
| el ¥ e isaretleyin!
LE

Mavi: hareket

Accelerometer Reflective infrared | Touch sensor Electronic buzzer D Yesil: algilama
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D mater}'allerini

bulun!
Robotumu nasil kurdugumu ve programladigimi gésteriyorum:

Nereye? Ne kadar ..
N merey H tiir?

i b l l < . Yukarndaki tabloyu kullanarak tam
ste robotumun nasil calisacagi: cimlelerle yaz!




