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Roboter-Aufgabenkarten

~\

Name meines Roboters:

Die Teile, die ich fur meinen Roboter benétige:

Studuino Servomotor DC motor Sound sensor Light sensor Wahle dle Teile

c?. 0

aus, die du
aup brauchst!

> Kontrolliere, was
du verwendest!

Accelerometer lsteerf‘lseé:}ive infrared Touch sensor Electronic buzzer Blau: Aktionen
= 8 g
f

&‘3
u’] \?«g u % B % \i &‘;‘ Grdn: Sensoren

Unferstiafzung
findest du in der
Techikecke!

So baue und programmiere ich meinen Roboter:

Was verwende W iert? Was? What? Wohin? Wie lange? | Welche? Was
ich? as passiert: S8 Wie? Wie of 1? fur..?

Schreibe vollstandige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:,.r;;bzlﬁ :bzz_/lge aree anhan
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4 Kontrolliere, was
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Is!grf‘lseglgive infrared Touch sensor Electronic buzzer Blau: Aktionen
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d \ "E U ?} .\,i “ A Grdn: Sensoren

Unferstiafzung
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So baue und programmiere ich meinen Roboter:

What do | What is it To where? How What kind?

? ?
use? doing? L?gr?y ;I;\gs:?How Wichone?

Schreibe vollstandige Sdt. hand
So funktioniert mein Roboter: d:,.r;;bzlﬁ :bzz_/lge aree anhan




