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Modszerek,
munkaformak

Taneszk6zok és felszerelések

Orak -
gyakorlat

1.A RIDE médszer pedagdgiai és
pszicholdgiai hattere

1.1.Korai iskolaelhagyas a SEN tanuldk esetében

Csoportmunka

Korai iskolaelhagyds és a fogyatékkal é16
és/vagy sajatos nevelési igényl tanuldk: Zaré
Osszefoglald jelentés.pdf
https://www.european-
agency.org/sites/default/files/esl-summary-

hu.pdf

1.2.Az inkluziv oktatds lehetGségei és értékei

El6adas

Vided a RIDE weboldalan

1.3.Mit tehetnek az altaldnos tantargyakat tanité
tanarok az SNI tanuldk fejlesztése és integracidja
érdekében?

Otletborze

Jamboard, IdeaBoardz, Padlet, Mentimeter

1.4.Az algoritmikus gondolkodds és
létkompetencidk fejl6désének helye és lépései

Vided a RIDE weboldalan

https://www.riderobotics.eu/methodology/
A szamitdsi gondolkodds fejlesztésének lehetGségei
kiilbnb6z6 maodszerek és tevékenységek

segitségévelhttps://youtu.be/uGOb70ABosQ
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1.5.Az IKT haszndlatanak lehet&ségei a ElGadas és otletborze | Vided a RIDE weboldaldn

gyogypedagogusok munkajaban https://www.riderobotics.eu/methodology/
Az IKT lehetGségeinek haszndlata a fejlesztépedagdgusok
munkdja sordn

https://youtu.be/Z80dDSY4zYM

1.6.Hogyan segitheti és konnyitheti meg a robotika | El6adds, jégyakorlatok | Vided a RIDE weboldalan
bevondasa a tanitasi folyamatba a tanuldk erds https://www.riderobotics.eu/methodology/

oldalanak (tehetségfejlesztés) és gyenge oldalanak A robotika bevondsa a tanitdsi folyamatba hogyan

(kompetenciafejlesztés) fejlesztését? seglthet:i és 'kénn)’/lth,eti meg a tanul?k erds oldaldnak
(tehetségfejlesztés) és gyenge oldaldnak

(kompetenciafejlesztés) fejlesztését.
https://youtu.be/Pjlg6YthNQU



https://www.riderobotics.eu/methodology/
https://youtu.be/Z8OdDSY4zYM
https://www.riderobotics.eu/methodology/
https://youtu.be/Pjlq6YthNQU

2.A RIDE-médszer és a modulmatrix

2.1.A mddszer filozéfiaja

El6adas

Vided a RIDE weboldalan
https://www.riderobotics.eu/methodology/
A RIDE projekt filozofidgja

https://youtu.be/IXbDL pW350

2.2. ARIDE-médszer paneurdpai vonatkozdasa

https://www.riderobotics.eu/tortenetek/?la
ng=hu

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teacher-
guide HU.pdf

2.3. Mi a modulmatrix felépitése és hogyan
haszndlhato a tandrakon.

Csoportmunka

Tanari Utmutaté
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teacher-
guide HU.pdf

Vided a RIDE weboldalan
https://youtu.be/jRYhAaKz W8

2.4.Hogyan késziljunk fel egy IKT-alapu 6rara?

El6adas és otletborze

Vided a RIDE weboldalan

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Hogyan haszndlhatd az IKT mds tantdrgyak
tanitdsaban?

https://youtu.be/Z351gV0Okzpo

2.5.Hogyan kapcsolddhatnak a kidolgozott
modulok az altaldnos tanulmanyok tantervi
kovetelményeihez?

Csoportmunka

https://www.riderobotics.eu/tortenetek/?la
ng=hu
Padlet, Jamboard
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2.6.Differencialas az oktatdsban és a RIDE
maddszerben. Hogyan haszndljuk a varidcidkat az
inkluziv fejlesztés érdekében

El6adas és
csoportmunka

Vided a RIDE weboldalan

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Néhadny példa a robotika alkalmazdsdra az
osztdlytermi differencidldsban

https://youtu.be/NMSnt9X]SLI

https://www.riderobotics.eu/stories/

2.7.A célok és fokuszok elemzése a kiilonb6z8
korcsoportok és a gyermekek szlikségleteinek
figyelembevételével

Csoportmunka

https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teacher-
guide HU.pdf

2.8.Hogyan kell hasznalni az értékelési
madszereket. A hatdsvizsgalat eredményei.

El6adas

https://www.riderobotics.eu/methodology/
Az értékelési mddszerek és a vizsgdlati 6rak
dokumentdldsa

2.9.Fejlesztési lehetdségek kiilonboz6 teriileteken
ArTeC robotokkal

Jégyakorlatokon
alapulé el6adas

https://www.google.com/maps/d/u/3/embe
d?mid=1Emjw674uV6sPlgpg7MZnYovgYQm
TSyY&ehbc=2E312F

2.10.ArTec robotok épitése és programozasa

El6adas

Vided a RIDE weboldalan
https://www.riderobotics.eu/methodology/

Tesztelés

https://youtu.be/DVk20rMOGhO
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3. Robotikai képzés

3.1 A Studuino szoftver
-a felhasznaloi feliilet részei és funkcioi
-blokkok, palettdk

DC motor

-DC motor blokkok

-Egyszer( mozgasok el6re, hatra, forgatds
kiilonboz6 erbvel, forgatas a motor kilonbozé
forgdsiranyaval

-mozgo fej, kar, farok, ajté DC motorral
-egyszer( korreografia

-meghatdarozott Utvonalon valé mozgas
-wait

-pick random

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tandri segitséggel.

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Programozasi Utmutato
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner HU.pdf

3.2 Touch sensor

-teszt méd - hogyan érzékeli az érintést (0,1)
-egyszer(i program, amely elindul, amikor az
érintésérzékel6t megnyomjak

-mozgast indit a T.s. megnyomadsakor, és befejezi,
amikor Ujra megnyomja azt

-mozgo robot 4 érintésérzékelbs "tavirdnyitéval",
hosszabbitékabel hasznalataval

-forever

-if, a feltétel megirasa

-wait until

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Programozasi Utmutato
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner_HU.pdf
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3.3 LED

-LED-ek csatlakoztatdsa és programozésa
-LED blokk

-Villogas 1 LED-del és 2 LED-del

-Fény és mozgasok, villogas és mozgasok
-port beallitasok

-repeat

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-
corner_HU.pdf

3.4 Buzzer

-egyszer(i hangjelzések
-egy sziréndzo6 autoé hangja
-egyszer(i hangok

-zongoraépités
-buzzer blokkok
-funkciok

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Programozasi utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing_guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-
corner_HU.pdf

3.5 IR Photoreflector

-tesztelés, mikodésének megértése
-reagdlas a robothoz kozeli akadalyra
-akadaly elkertlés

-vonalndl megdllas

-vonalkovetés

-koéron beltl maradas

-forever

-if, if else, a feltétel felépitése

-wait until, repeat until

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitogépek, feladatlapok

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-
corner_HU.pdf
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3.6 Szervomotor

-technikai megjegyzések (a motor szogei,
kalibralas, hogyan lehet megrongdlni, néhany
épitési lehetdség)

-szervomotor blokkok -szervomotor tesztelése
-a szervomotor programozasa

-Néhany példa: allatok (fej, farok), figurdk karijai,
kapuk, katapult, akadaly stb.

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing_guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner_HU.pdf

3.7 Light és Sound Sensor

-tesztelés, mikodésének megértése
-hasonldsagok az IR-Photoreflektorral
-robot elindul, ha tapsolnak

-robot reagal a hang intenzitasara (pl. minél

nagyobb a hang intenzitdsa, annal tébb LED-et kell
bekapcsolni)

-fényérzékeld beépitve a rampdaba vagy
teherautéba

-forever
-if, if else, a feltétel felépitése
-wait until, repeat until

Frontalis megbeszélés,
majd egyéni munka
tanari segitséggel.

Robotok, szamitogépek, feladatlapok

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner HU.pdf
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4. Projektmegvalésitas a RIDE

moédszertannal

4.1 A szOvegértés és a digitalis torténetmesélés
fejlesztésének lehetGségei a RIDE mddszertan és
pedagdgiai eszkbzrendszer segitségével.

Az eszkOztar részét képezd didk- és tanari
dokumentumok és roboteszkdzok megismerése.

El6adas

Tanari szamitogép, projektor,
eszkozkészlet, feladatlapok

Modulok
https://www.riderobotics.eu/tortenetek/?lang=hu

Tandri utmutaté
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Teacher-

uide HU.pdf

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing_guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner HU.pdf

4.2 A sz6vegek életre keltése mobil robotokkal
-szerepl6k mozgasanak, hangjanak és
interakciéinak modellezése ArTeC robotokkal
-robotok épitése és programozasa a feladatlapok
segitségével

Csoportmunka
tanari segitséggel

Robotok, szamitogépek, feladatlapok
Modulok
https://www.riderobotics.eu/tortenetek/?lang=
hu

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf
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Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner HU.pdf

4.3 Szovegek életre keltése - robotok segitségével,
példaul babszinhazzal vagy terep és éplletek
modellezésével.

-a szervomotorok programozasanak elmélyitése
-varak, hazak épitése, nyitd- és zardszerkezetek
épitése

Csoportmunka
tanari segitséggel

Robotok, szamitdgépek, feladatlapok

Modulok

https://www.riderobotics.eu/tortenetek/?lang=
hu

Programozasi Utmutatd
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Artec_programm
ing guide HU.pdf

Technikai segitség
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2021/04/Technical-

corner_HU.pdf

4.4 Otletek és technikai segitség a bemutatdshoz

Jégyakorlatok alapjan
tartott el6adas, majd
brainstorming.

Otletek és technikai segitség a
prezentacidhoz
https://www.riderobotics.eu/wp-
content/uploads/2023/01/Ideas for presen

tation HU.pdf

Blog
https://www.google.com/maps/d/u/3/embe
d?mid=1Emjw674uV6sPlqpg7MZnYovgYQm
TSyY&ehbc=2E312F
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